MR27 | NOTICE POUR L'UTILISATEUR / INSTALLATEUR
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Le MR27 c'est un radar de 2 capteurs sur 1- Radar et photocellules
dans un seul produit.

Sortie 2 relais - Mouvement et présence. Congu pour portes
automatiques en verre et des portes tournantes.

Avec une fonction auto-apprentissage de la zone d'action du
capteur infra-rouge. S'adapte donc, automatiquement, a des
changements dans la zone des infrarouges ainsi comme quand
il est influencée par les fluctuations, des distorsions, par le |
mouvement, 'obscurité et de la clarté.

Adopte capteur micro-ondes, d'origine allemande, ne se
influence pas par la température et 'humidité, assurant ainsi
une performance fiable et sir.

Pour les installations jusqu'a 2,5 métres de haut.

« LEGENDE DU RADAR

Ind. Angle d’inclinaison

Module Radar
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- Lentille - Réglage sensibilité du Radar - Jumper NO/NC
s B

= 10

Emetteur

Récepteur Indicateur de sécurité

- Connecteur principal

- Réglage de la zone IV

Indicateur d'activation Jumper de relais de
microondes
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* Alimention

- Sortie

« Courant (STANDBY)

« Courant (action)

* Longueur Cabo

* Hauteur Max. Installation
* Matériel Couvercles

AC/DC 12 to 30V (-/+10%)
2 Relais
65mA
130mA
2500mm
2500mm
ABS

CAPTEUR DE PRESENCE

* Type de rayon
* Source du rayon
* Quant. de Rayons

Infrarouge réfléchi
Infrarouge de 940mm
8 émis, 8 recus

- Temps d’ Auto-Apprentissage 60sec.

« Indicateur d’operations Standby (bleu)/ Activ. (rouge)

- Température -40°c a 60°C

* Surface de détection 1600 (W) x 800 (D) mm

« Temps de sortie 500ms

* Réponse <100ms

- Surface optique PMMA
RADAR

- Technologie Processeur

« Fréquence 24125GHz

« Emission <20dBm EIRP

« Densité Fréquence de transmission <5mW/cm2

* Mode de détection Mouvement

* Portée de détection 4m (W) x 2m (D)

- Temps de sortie 0.5s

» Température -20°Cab55°C
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A e B - Contact NO
B e C - Contact NC

AetB- Le relais micro-ondes est
activéau méme temps par le relais
infrarouge.

B et C - Le relais micro-ondes n’est pas
activé par le relais infrarouge.
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INSTALATION DU RADAR

Alignement entre le radar et la partie supérieur du coffre.

| [
01. Placer le radar centré avec le marquage central de la couverture du coffre et aligné avec la partie
supérieur et faire les marquages pour les trous.

02. Faire les trous. 03. Serrer le radar avec les vis dans les foraées aéjé

faites.

—— -

04. Faire passer le cable par le trou déja fait dans la partie supérieur du coffre et le raccorder sur le
connecteur existant a l'intérieur du radar.

05. Replacer le couvercle dans le coffre et appliquer le couvercle dans le radar.

« RADAR ET DETECTION DE PRESENCE

Zone de Sécurité de Détection de Présence : Largeur & profondeur :
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Surface d’activation du Radar: Largeur et Profondeur:

REGLER LA SENSIBILITE

* REGLAGE DU SYSTEME DE DETECTION DE
PRESENCE
Pour une surface de détection plus proche de la porte
tourner la vis dans le sens des aiguilles d'une montre.
Pour une surface de détection le plus éloigné de la

porte, tourner la vis dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre.

« REGLAGE DE SENSIBILITE DU RADAR

Haut Sensibilité - Rotation dans le sens horaire

Faible Sensibilité - Tourner dans le sens contraire des
aiguilles d'une montre.

* AUTO-APPRENTISSAGE DU RADAR
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01. Attention, assurez-vous que la surface de 02.La porte s'ouvrira si un objet est placé dans la
détection est libre d'objets pendant tout le surface de détection.
processus d’auto-apprentissage.
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03. Si au bout de 60 secondes ne se produit pas 04.Retirez l'objet. Le systéme atteindra de nouveau
tout mouvement dans la zone infrarouge, le capteur 60secondespouraccepterle nouvelenvironnement.
acceptera l'objet comme une partie intégrant de

l'environnement et fermera la porte.



